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Un journal Elsevier...
mals un article en acces libre
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© North-Holland Publishing Company

NOTE

ENSEMBLES PRESQUE PERIODIGUES
k-RECCNNAISSABLES

Gilles CHRISTOL

Universite Paris 6, Paris, France

Communicated by Maurice NIVAT
Received May 1978

Abstract. We characterize the automata which recognize almost periodic sets of written in & basis
integral numbers.
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Le contexte

Le probleme algorithmique

Entrée : le polynéme bivarié E(t,y)
le début du développement de f
un entier N

Sortie : le coefficient ay de f devant tV
Stratégie

pe+1
On écrit N=T7---nArP et ay= (Srz . Srlsrof)(())

On calcule les (matrices des) opérateurs S,
agissant sur un espace de dimension finie contenant f

Complexité attendue : O(log, N)
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i Passage par les polyndmes bivariés
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Deuxieme/troisieme démonstration (géomeétrie algébrigque)
1= Espace de confinement deélicat a calculer calcul de O,
i Egpace de confinement de dimension controlée

par le genre de la courbe via le théoréme de Riemann-Roch (Bridy, 2017)
1z Objets exclusivement unidimensionnels
tout vit dans L = k(t)[f]
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Théoréme (BC2D, 2018)

Le k-espace vectoriel formé des quantités
d—1 o)
Z ai(t) 55— avec aj(t) € k[t], degai(t) < h
=0 aiy(tv f(t))

est stable par les S,

Idées de la démonstration

Sous les hypothéses du théoréme de Furstenberg,
l'espace vectoriel de I'énoncé est Diag ﬁk[x, Yl<(d=1,n)

Sinon on reprend la demonstration
de Furstenberg.. mais, de surcroit : n

= on travaille avec le résidu en f(t) ‘,
i on < globalise > les S, agissant sur k[x, y|

en les interprétant a l'aide d'opérateurs de Cartier
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